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Fanuc Roboter Paint Mate 2001A und
Paint Mate 2001A/5L

Funktionsbeschreibung

Der FANUC Roboter Paint Mate ist ein kompakter, mit elek-
trischen Servoantrieben ausgeristeter Lackierroboter mit
bestmdglicher Performance, konstruiert fiir den Betrieb
unter gefahrlichen Umgebungsbedingungen. Basierend auf
der ausgereiften LR Mate® Serie bietet dieser Roboter mit
seinem Arbeitsbereich, den Geschwindigkeiten und flexib-
len Einsatzmdoglichkeiten eine perfekte Losung fir das
Beschichten und Handhabungen im Ex-Bereich. Der Paint
Mate ist geeignet fur die Lackierung kleiner Teile oder eine
materialsparende Alternative fir feststehende Pistolen.

Paint Mate, die Losung fur

 Lackieren und Beschichten

» Montage und Handhabung in gefahrlicher Umgebung.

* Reinigung bzw. Bearbeitungen in Bereichen, in denen
gefahrliche Kuhlmittel eingesetzt sind

 Auftragen (z.B. Kleben)

Merkmale

* i/Pendant™, farbiges, internetfahiges Bedienerpanel fur
leichte Programmierung und benutzerdefiniertes
Interface-Design

» Optional ein oder vier pneumatische 3-Wege-Magnet-
ventile, eingebaut in den Robotersockel, fur schnelle
Schaltzeiten der Pistole

* Boden-, Decken, Winkel- und Wandmontage ermogli-
chen eine Vielzahl an Roboterpositionen und erlaubt
minimale SpritzkabinengroRe

» ATEX Cat Il Gruppe 2G und 2D.

 Kleine BaugroR3e, schmales Handgelenk und kleine
Grundflache erlauben den Betrieb in schmalen Lackier-
zellen

« Sehr schnelle Beschleunigungs- und Verzégerungs-
werte bedeuten schnellste Zykluszeiten

Vorteile in Zuverlassigkeit und Wartungs

¢ Die neueste Generation bewahrten Designs

e Abgedichtete Lager und buirstenlose AC-Motoren

« Luftgespiiltes und unter Uberdruck stehendes Gehause
e Konzipiert fir den Lackierbetrieb

Software
PaintTool™ Software mit Optionen fir Allein- oder Mehr-
fach-Roboter-Systemen und eingebauten Lackierfunktionen
wie:
 Spritzstrahlgeometriesteuerung
e Farbwechselsteuerung
« Integrierte 2K-Pumpensteuerung
¢ ACCUFLOW™ geschlossene Regelkreissteuerung
fur Materialmenge
e Synchronisation mit Forderersystemen
 Kollisionserkennung
¢ Internetanschluss und Netzwerkfahigkeit
* KAREL® Programmiersprache.
Farbversorgung und Spritzstrahlsteuerungs-Hardware
sind nicht enthalten.



Spezifikation und Abmessungen — Fanuc Roboter Paint Mate Serie

Paint Mate 200:A Paint Mate 2007 A/5L

Paint Mate 200iA

Achsen & ]
/,/ . Draufsicht Traglast am Handgelenk (kg) 5 g
/ \.\ Reichweite (mm) 704 Bo2
/ 1/\ \ Wiederholgenauigkeit (mm) +0.02 +0.02
s —— 5 \ Interference Radius 181 181
g*::? = ) Arbeitsbereich (°) IT 540 340
v i 2 200 20
\ / 1 288 73
— — Vorderansicht J4 280 280
- A5 240 240
J& 720 720
Achsgeschwin- Jd1 50 270
digkeit (°/s) J2 450 270
J3 400 270
Jd4 450 450
Jd5 450 450
Ja 7 720
Handgelenk J4 11.9(1.21) 11.901.21)
Moment (Nm) J5 11.9(1.21) a2
Jg 6.7 (0,68 6.7 (0,68
Hangelenk J4 043 0.3
Tragheit (kgm?) A5 04 04
Jda 01 01
Mechanische Bremsen All axes All axes
Robotergewicht 35 a7
Montagepositionen Boden, Decke, Winkel und Wand
513 704 Seitenansicht Umgebungsbedingungen
Temperatur (°C) 0 bis 45
Feuchtigkeit Normalerweise: 75% oder weniger
Kurzzeitig: 95% oder weniger
Keine Kondensation
Vibration m/s? (G) 0,5 oder weniger
Schutzart
ATEX-Zertifizierung,
Kat 2 Gruppe IIG und IID
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REITER GmbH + Co. KG Oberflachentechnik
Berglenstralie 23 - 25 « D-71364 Winnenden

Tel.: +49 (0) 7195/ 185 -0« Fax: +49 (0) 71 95/ 185 - 30
eMail: info@reiter-oft.de ¢ Internet; www.reiter-oft.de



